RH-3FH35 RH-3FH45 RH-3FH55

3kg-os Kiilsé méretek/Miik6dési tartomany abra

Vizszintes

tipus
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Variable dimensions
Robot series A B C D E F G H J
RH-3FH3515 125 R350 | R142 | 210 | R253 | 220 | R174 342 150
RH-3FH3512C 125 | R350 | R142 | 224 R253 | 268 R196 | 342 120
RH-3FH4515 225 | R450 | R135 | 210 | R253 | 220 | R174 | 337 150
RH-3FH4512C 225 R450 | R135 | 224 R253 | 268 R197 | 337 120
RH-3FH5515 325 R550 | R191 160 R244 172 R197 | 337 150
RH-3FH5512C 325 R550 | R191 160 R253 | 259 R222 | 337 120

*1: Space required for the battery replacement

*2: Space required for the interconnection cable

*3: Screw holes (M4, 6 mm long) for affixing user wiring and piping. (6 locations on both sides
and 2 locations on the front of the No. 2 arm.)

Specifikacidk

) értékegység R . / .
8pOszta Altalanos/tiszta
éde okoza IP20/1SO-osztaly 3 *6
elepité Padldra szerelhetd tipus
erkeze Vizszintes tobbcsuklés tipus
abadsagro 4
ajtasrendsze AC szervomotor
e eghataroza Odsze Abszolut kédolo
a 3 eherbird kg Maximalis: 3 (Névleges:1)
. 3 . 125 | 225 | 325
3 225
axima 4si suga mm 350 | 450 | 550
fok 340 (+170)
5 dési tartoms 290 (+145)
mm 150 (Clean specifikacio: 120) *1
4(0 fok 720(+360)
420
o fok/s 720
° i 0 = mm 1100
4(0 fok/s 3000
3 alls osszetett sebesseg mm/s 6800 7500 8300
dé 0,41 0,46 0,51
Osszete mm +0,010 +0,010 40,012
Po 0 ételhetGség +0,010
4(0 fok 10,004
ornyezeti h6mérsékle °C 0-40
6meg ke 29 | 29 | 32
T évlege 5 0,005
g i kgm 0,06
Kéz: 8 bemeneti pont/8 kimeneti pont (Osszesen 20 t()
erszamvezeté Széria jelold kabel parhuzamos 1/0-hoz (2-t(is + 2-t(is elektromos vezeték)
LAN X 1 <100BASE-TX>(8-pin) *4
erszam pneuma atlakoz3 Els6dleges: p6x2 Masodlagos: p4x8
épkabe 5m (mindkét végén csatlakozoval)
atlakoztatott vezérl6 CR750, CR751




